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1. 简介 

1.1.说明 

编写本文档的目的在于详细地说明古瑞瓦特 PCS 模拟器所包含的功能，方便

相关人员熟悉使用该上位机软件；该软件主要包含 CAN 通信匹配、RS485 通信匹

配以及固件升级功能。 

1.2.范围 

（1） CAN 通信匹配适用范围： 

适配 CAN 工具：创芯科技 CAN 分析仪； 

适配协议：《古瑞瓦特电池 BMS CAN 通信协议 V1.1（对外）》； 

（2） RS485 通信匹配适用范围： 

适配 USB 转 485 工具：宇泰等； 

适配协议：《古瑞瓦特电池 RTU 通信协议 V1.0(对外--匹配数据监控信

息)》; 

（3） 固件更新适用范围： 

适配协议：《古瑞瓦特固件升级协议 V1.0（对外）》。 
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1.3.系统连接线路图 

 

BCU

PC

BMU1 BMU2 BMUn  .

创芯科技
CAN分析仪

USB转485工
具

上位机
软件

 

图 1-1 系统连接线路图 

 

说明：BCU 与上位机通过创芯科技 CAN 分析仪、USB 转 485 工具进行连接。 

1.4.术语与缩略语 

术语/缩略语 英文 中文解释 

BMS Battery Management System 电池管理系统 

BCU Battery Cluster Management Unit 电池簇控制管理单元 

BMU Battery Management Unit 电池管理单元 

PCS Power Conversion System 储能变流器 

EMS Energy Management System 能源管理系统 

CAN Controller Area Network 控制器局域网络 

RS485 Recommend Standard 485 串行物理接口标准 
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2. 使用说明 

2.1.入门指南 

使用古瑞瓦特 PCS 模拟器上位机软件，双击.exe 文件打开，如下图所示： 

 

图 2-1 启动上位机 

点击“帮助”可查看此上位机软件基本功能说明、导出对应的通信协议及说

明书进行查看： 
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图 2-2 “帮助”页详情 

 

2.2. CAN 通信匹配 

2.2.1. CAN 配置 

使用该软件进行 CAN 通信匹配验证首先需要安装对应的硬件驱动，详情可参

考创芯科技 CAN 分析仪驱动安装说明书《3.USB 驱动的安装与卸载说明书》；  

打开上位机后点击软件左下角“CAN 配置”按钮，然后点击“连接”： 

 



 

9 

 

 

图 2-3 “CAN 配置”连接 

 

连接成功后可查看软件右下角显示“CAN 通道已连接”： 

 

图 2-4 CAN 通道连接成功示意图 

 

其中，CAN 交互报文保存路径可修改：在首次打开软件时点击采用自定义报

文保存路径“true”,然后输入 CAN 报文保存路径，然后点击连接即可，如图 2-5

所示，连接成功后，报文 log 保存如图 2-6 所示： 
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图 2-5 CAN 报文保存路径修改 

 

 

 

图 2-6 CAN 报文保存路径 

 

2.2.2. CAN 协议匹配报文 

CAN 协议匹配报文界面展示了 BMS 上传给 PCS 的 CAN 报文，且可模拟 PCS 下

发相关信息给 BMS。 

2.2.2.1.  PCS 报文接收区域 

（1） 展示了 PCS 接收 BMS 上传的信息（包括报文 ID、周期、当前时间、报

文发送计数、帧类型和帧格式、数据长度、是否接收 OK、数据及解析参

数）；其中“是否接收 OK”若显示勾选则表示上位机成功接收该报文。 
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（2） 接收框蓝色部分代表基本功能报文（满足功率控制需求），其他为数据监

控报文（满足古瑞瓦特云平台显示，远程监控系统状态）； 

 

图 2-7 CAN 协议匹配首页 

（3） 默认报文接收成功率为 80%，报文接收成功率可配置：选中某条报文鼠标

右击可弹出报文接收成功率配置，如图 2-8 所示，如 1AC3F1F3 发送周期

为 100ms，若要配置为 80%的成功率则需要 1s 内接收到 8 条报文，配置

好后勾选“开始监听”然后点击“保存”后生效。 

 

图 2-8 CAN 报文发送成功率修改 
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（4） 取消勾选“隐藏右侧[Trace 筛选区域]”可查看当前报文发送情况，如图

2-9 所示； 右击该筛选区域可“筛选、暂停、清空”该界面。 

 

图 2-9 CAN 报文筛选区域 

（5） 在“Trace 筛选区域”点击筛选可筛选出 CAN 总线上的报文 ID，如图 2-10

所示：填起始 ID、结束 ID，然后添加该范围后选择“过滤”的下拉键选

择对应的筛选项可筛选 ID 范围（支持单个 ID、多个 ID 筛选）； 

 

图 2-10 CAN 报文筛选过程 

（6） 然后可看到筛选区域按照过滤条件进行显示 ID： 
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图 2-11 CAN 报文筛选展示 

（7） 其中报文的日志记录默认保存在桌面“CANLogFiles”文件夹，点击该文

件夹下对应时间的.csv 文件可查看报文记录； 

 

图 2-12 CAN log 记录文件 

CANLog 详情如下所示： 
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图 2-13 CANLog 详情 

（8） 点击“隐藏/显示 PCS 发送区域”可切换显示或者隐藏 PCS 发送区域； 

 

图 2-14 “隐藏/显示 PCS 发送区域” 

（9） 点击“清空 PCS 接收区域”可清空当前接收的数据，直到下一笔数据接

收来再进行显示： 
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图 2-15 “清空 PCS 接收区域” 

 

2.2.2.2.  PCS 报文发送区域 

PCS 报文发送区域根据协议默认使用自动值发送报文，其中该界面支持如下

功能： 

（1） 编辑 Message：鼠标选中某条报文，右键选择“编辑 Message”即可编辑

该报文内容： 

 

图 2-16 编辑 CAN Message 
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编辑报文后可点击“开始发送”可看到报文内容按照修改的值进行发送，若勾选

自动值则该数据会被自动值覆盖。 

 

图 2-17 发送报文 

（2） 创建 Message：Symbol 选择自定义，然后输入需要发送的 ID，填写发送

时间间隔及报文内容点击确定后关闭该窗口； 

 

图 2-18 创建 Message 

然后勾选开始发送后即可看到报文发送内容、时间、数量等 

 
图 2-19 发送创建的 Message 

（3） 删除 Message：鼠标选中某条报文可进行删除； 

（4） 清空 Message：选择清空则将 PCS 发送区域报文全部清空； 

（5） 发送单次：取消勾选“开始发送”，然后选择某条报文右键选择“发送单

次”即可看到该报文发送次数增加 1 即发送成功； 

（6） 全开始：选择全开始则 PCS 发送区域报文全部开始发送； 

（7） 全停止：选择全停止则 PCS 发送区域报文全部停止发送； 
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2.2.3. BMS 数据面板（CAN） 

BMS 数据面板直观的展示 BMS 上传的信息：包括基本信息及数据监控信息 

 

图 2-20 BMS 数据面板展示 

点击取消勾选某列数据可以进行两两数据对比: 

 

图 2-21 BMS 数据面板数据对比切换 
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双击对应列表的表头可以自适应调整列宽或手动拖拉表头进行调整： 

 

图 2-22 BMS 数据面板列宽调整前 

 

 

图 2-23 BMS 数据面板列宽调整后 

2.3.RS485 通信匹配 

2.3.1. 485 配置 

使用该软件进行 RS485 通信匹配验证首先需要安装对应的 USB 转 485 硬件

驱动,然后然后使用古瑞瓦特 PCS 模拟器上位机软件，双击.exe 文件打开，参考

2.1.1。 

然后选择 485 配置框，选择对应的 COM 和通信波特率，其中默认从机地址

为 1，若从机为其他地址，需修改从机地址（十进制），发送间隔默认 100ms，

如下图所示： 
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图 2-24 485 配置界面 

 

配置成功后关闭 485 配置界面则可在上位机软件显示当前连接端口及波特

率： 

 

图 2-25 485 连接成功显示 

 

2.3.2. BMS 数据面板（RS485） 

支持电池通过 RS485 接口上传数据给 EMS（与我司 ShineMaster-X 直连），

包括电池簇、电池包、电芯层级数据。 

（1） 点击“读取”后可获取 BMS 本地信息显示，点击“停止”后停止读取 BMS

信息； 
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图 2-26 BMS 数据监控界面读取功能展示 

（2） 勾选隐藏电池簇信息/隐藏电池模块信息可对应隐藏，如下图所示，勾选

隐藏电池簇信息则只展示电池模块信息； 
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图 2-27 BMS 数据监控界面隐藏功能展示 

 

（3） 鼠标选中表头位置然后右键可弹出表头勾选“StartAddress”则可显示该

数据对应协议寄存器起始地址，如下图所示： 

 

图 2-28 BMS 数据面板界面寄存器地址展示 
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（4） 对于数值较长显示不完全的，可双击对应的表头“Value”自动调整列宽,

也可双击“Name”进行左右拉动手动调整列宽。 

 

图 2-29 BMS 数据面板界面数据列宽自适应前 

 

图 2-30 BMS 数据面板界面数据列宽自适应后 

（5） 点击“通信监听”可查看当前串口收发情况： 
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图 2-31 485 通讯监听 

2.3.3. Modbus Test 

Modbus Test 界面支持读取单个或多个保持寄存器、输入寄存器；设置单个

寄存器；单次读取或者多次循环读取，支持收发报文显示。 

如下图所示，读取保持寄存器（选择“ReadHoldReg”,若读取输入寄存器则

选择“ReadInputReg”,设置则选择“SetSingleReg”），起始地址为 3084（RegAdd），

寄存器个数为 40（Len/Data），循环读取（若勾选“ReadSingleTime”则为单次

读取）： 
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图 2-32 Modbus Test 界面功能展示 

 

2.4.固件更新 

支持 RS485 接口升级，对应《古瑞瓦特固件升级协议 V1.0（对外）》。 

如下图所示，点击“浏览”找到固件升级包所在位置，然后选中升级文件，

点击“更新”后开始升级： 
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图 2-33 固件更新操作 

 

如下图所示，升级完成后操作状态会显示“MCU 烧录成功”，操作步骤显示

“100%”，升级过程中点击“打开升级日志”可查看升级报文实时收发情况。 

 

图 2-34 固件更新完成界面展示 

 


